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一、 ZK 系列供电口介绍 

 
模块上这两个供电端子是相通的，客户用哪种供电方式都可以，模块允许 7~28VDC 直

流宽压供电，电流不低于 1A 即可(这里的电压电流不等于模块的实际功耗，模块的实际功耗

需要参看各个型号的说明书介绍)。 

 

注意：具体接线，请在文档目录中找到对应型号后，点击前往参看其

具体的接口分布图。 
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二、 ZK 系列通讯口介绍 

1. RS232 接口 

 

用户如果购买的 ZK 产品支持串口 RS232 通讯，则可以在产品上找到一个 9 针 DB9 串口(母),

用户可以用标准串口线连接电脑或 PLC、工控机的串口进行通讯。建议用户选用 ZTEK 力特

品牌的 USB 转 232(采用工业级 FT232 芯片)，不建议选用基于 CP210X 芯片的 USB 转串口。 

2. RS485 接口 

 

建议用户选用 ZTEK 力特品牌的 USB 转 485/422(采用工业级 FT232 芯片)，不建议选用基

于 CP210X 芯片的 USB 转串口。 

图一：如果用户购买的 RS485 通讯端子为 2 位的端子，则接线方式为：面向端子，从左

至右，依次为 RS485+，RS485- 

 图二：如果用户购买的 RS485 通讯端子为 3 位的端子，则接线方式为：面向端子，从左

至右，依次为 GND，RS485+，RS485- 
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3. ETH 以太网口 

 
用户如果购买的 ZK 产品支持网口 ETH 通讯，则可以在产品上找到一个标准网口,用户可以用

网线直接连接电脑或 PLC、工控机进行通讯控制，也可以连入局域网，以太网进行远程控制。 

4. WIFI 无线接口 

 

用户如果购买的 ZK 产品支持无线 WIFI 通讯，则可以在产品上找到一个 WIFI 天线接头(SMA

外螺纹内针接口),将要连入的热点名称和密码配置进模块后，可连接指定的 WIFI 热点或路由

器，从而可以通过 tcp/ip 网络对模块进行控制。 
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5. LORA 无线接口 

 

用户如果购买的 ZK 产品支持无线 LORA 通讯，则可以在产品上找到 LORA 天线接头(SMA 外

螺纹内孔接头),配置好模块的无线频段和站号后即可通过 LORA 无线网络对模块进行远程控

制。 
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三、 ZKD/ZKP 开关量型 DI/DO 接线 

1. ZKD-4I4SO/RO(透明壳)、ZKP-4I4SO/RO(透明壳) 

1.1 接口分布图 

 

1.2 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1, DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3 

1.3 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKD-4I4SO、ZKP-4I4SO 请点击前往章节【各路相互独立的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

型号 ZKD-4I4RO、ZKP-4I4RO 请点击前往章节【各路相互独立的 RO 输出】:  

RO 输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 
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2. ZKD-8I8SO/RO(白色壳)、ZKP-8I8SO/RO(白色壳) 

2.1 接口分布图 

 

2.2 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【4.2】: 

 DI 输入点原理,DI 输入点典型接法 1,DI 输入点典型接法 2,DI 输入点典型接法 3 

2.3 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKD-8I8SO、ZKP-8I8SO(白色外壳) 请点击前往章节【各路相互独立的 SO 输出】: 

 SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

型号 ZKD-8I8RO、ZKP-8I8RO(白色外壳) 请点击前往章节【各路相互独立的 RO 输出】: 

 RO 输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 
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3. ZKD-8I8SO/RO(黑色壳)、ZKP-8I8SO/RO(黑色壳) 

3.1 接口分布图 

 

3.2 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1,DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3  

3.3 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKD-8I8SO、ZKP-8I8SO(黑色外壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

型号 ZKD-8I8RO、ZKP-8I8RO(黑色外壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 RO 输出】: 

RO 继电器输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 

3.4 PO 脉冲 PWM 输出点接线 

型号 ZKD-8I8PO(黑色外壳) 请点击前往章节【PO 脉冲输出接线】: 

PO 输出点原理,PO 输出点典型接法 
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4. ZKD-12I12SO/RO(白色壳)、ZKP-12I12SO/RO(白色壳) 

4.1 接口分布图 

 

4.2 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1,DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3 

4.3 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKD-12I12SO、ZKP-12I12SO(白色外壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

型号 ZKD-12I12RO、ZKP-12I12RO(白色外壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 RO 输出】: 

RO 继电器输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 
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5. ZKD-24I (白色壳)、ZKP-24I (白色壳) 

5.1 接口分布图 

 

5.2 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1,DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3 

5.3 DO 开关量输出点接线 

该型号不支持 DO 开关量输出。 
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6. ZKD-24SO/RO(白色壳)、ZKP-24SO/RO(白色壳) 

6.1 接口分布图 

 

6.2 DI 开关量输入点接线 

该型号不支持 DI 开关量输入。 

6.3 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKD-24SO、ZKP-24SO(白色壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

型号 ZKD-24RO、ZKP-24RO(白色壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 RO 输出】: 

RO 继电器输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 
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7. ZKA(E)-0088SO/RO (金属壳)、ZKP(E)-0088SO/RO (金

属壳) 

7.1 接口分布图 

 

7.2 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1,DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3 

7.3 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKA(E)-0088SO、ZKP(E)-0088SO 晶体管(金属壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端

的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

型号 ZKA(E)-0088RO、ZKP(E)-0088RO 继电器(金属壳) 请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端

的 RO 输出】: 

RO 继电器输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 
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四、 ZKA/ZKP 模拟量开关量 DI/DO/AI/AO 接线 

1. ZKA-4000/0400(透明壳)、ZKP-4000/0400(透明壳) 

1.1 接口分布图 

 

注意: 

ZKA/ZKP-4000(透明壳)：仅支持 4 路 AI 采集，不支持 DI、DO、AO 

ZKA/ZKP-0400(透明壳)：仅支持 4 路 AO 输出，不支持 DI、DO、AI 
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1.1 DI 开关量输入点接线 

该型号不支持 DI 开关量输入。 

1.2 DO 开关量输出点接线 

该型号不支持 DO 开关量输出。 

 

1.2 AI 模拟量输入点接线 

型号 ZKA-4000、ZKP-4000 (电流型) 请点击前往章节【采集电流 0-20ma、4-20ma】: 

采集电流 0-20ma、4-20ma 

型号 ZKA-4000、ZKP-4000 (电压型) 请点击前往章节【采集电压 0-5v、0-10v】: 

采集电压 0-5v、0-10v 

1.3 AO 模拟量输出点接线 

型号 ZKA-0400、ZKP-0400 (电流型) 请点击前往章节【输出电流 0-20ma、4-20ma】: 

输出电流 0-20ma、4-20ma 

型号 ZKA-0400、ZKP-0400 (电压型) 请点击前往章节【输出电压 0-5v、0-10v】: 

输出电压 0-5v、0-10v 
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2. ZKA-4088/8088/4488/0488/0888( 白 色 壳 ) 、

ZKP-4088/8088/4488/0488/0888(白色壳) 

2.1 接口分布图 

 

注意: 

ZKA/ZKP-4088(白色壳)：支持 4 路 AI+8 路 DI+8 路 DO，不支持 AO 

ZKA/ZKP -8088(白色壳)：支持 8 路 AI+8 路 DI+8 路 DO，不支持 AO 

ZKA/ZKP -4488(白色壳)：支持 4 路 AI+4 路 AO+8 路 DI+8 路 DO 

ZKA/ZKP -0488(白色壳)：支持 4 路 AO+8 路 DI+8 路 DO，不支持 AI 

ZKA/ZKP -0888(白色壳)：支持 8 路 AO+8 路 DI+8 路 DO，不支持 AI 
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1.3 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1,DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3 

1.4 DO 开关量输出点接线 

请点击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

2.2 AI 模拟量输入点接线 

型号ZKA-4088/8088/4488、ZKP-4088/8088/4488 (电流型) 请点击前往章节【采集电流0-20ma、

4-20ma】: 

采集电流 0-20ma、4-20ma 

 

型号 ZKA-4088/8088/4488、ZKP-4088/8088/4488 (电压型) 请点击前往章节【采集电压 0-5v、

0-10v】: 

采集电压 0-5v、0-10v 

2.3 AO 模拟量输出点接线 

型号ZKA-0488/0888/4488、ZKP-0488/0888/4488 (电流型) 请点击前往章节【输出电流0-20ma、

4-20ma】: 

输出电流 0-20ma、4-20ma 

 

型号 ZKA-0488/0888/4488、ZKP-0488/0888/4488 (电压型) 请点击前往章节【输出电压 0-5v、

0-10v】: 

输出电压 0-5v、0-10v 
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3. ZKA(E)-4088/0488(金属壳)、ZKP(E)-4088/0488(金属壳) 

3.1 接口分布图 

 

 

注意: 

ZKA/ZKP-4088(金属壳)：仅支持 4 路 AI 采集+8 路 DI+8 路 DO，不支持 AO 

ZKA/ZKP-0488(金属壳)：仅支持 4 路 AO 输出+8 路 DI+8 路 DO，不支持 AI 
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1.5 DI 开关量输入点接线 

请点击前往章节【带有 COM-X 公共端的 DI 输入】: 

DI 输入点原理,DI 输入的典型接法 1,DI 输入的典型接法 2,DI 输入的典型接法 3 

1.6 DO 开关量输出点接线 

型号 ZKA(E)-4088/0488 金属壳(SO 晶体管型)、ZKP(E)-4088/0488 金属壳(SO 晶体管型) 请点击

前往章节【带有 COM-Y 公共端的 SO 输出】: 

SO 输出点原理,SO 输出点的典型接法 1,SO 输出点的典型接法 2 

 

 

型号 ZKA(E)-4088/0488 金属壳(RO 继电器型)、ZKP(E)-4088/0488 金属壳(RO 继电器型) 请点

击前往章节【带有 COM-Y 公共端的 RO 输出】: 

RO 继电器输出点原理,RO 输出点典型接法 1,RO 输出点典型接法 2 

 

3.2 AI 模拟量输入点接线 

型号 ZKA(E)-4088、ZKP(E)-4088 金属壳(电流型) 请点击前往章节【采集电流 0-20ma、4-20ma】: 

采集电流 0-20ma、4-20ma 

 

型号 ZKA(E)-4088、ZKP(E)-4088 金属壳(电压型) 请点击前往章节【采集电压 0-5v、0-10v】: 

采集电压 0-5v、0-10v 

 

3.3 AO 模拟量输出点接线 

型号 ZKA(E)-0488、ZKP(E)-0488金属壳 (电流型) 请点击前往章节【输出电流 0-20ma、4-20ma】: 

输出电流 0-20ma、4-20ma 

 

 

型号 ZKA(E)-0488、ZKP(E)-4088 金属壳 (电压型) 请点击前往章节【输出电压 0-5v、0-10v】: 

输出电压 0-5v、0-10v 
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五、 开关量 DI 接线 

4.1 带有 COM-X 公共端的 DI 输入 

4.1.1 DI 输入点原理 

 

原理介绍： 

DI 输入点为光耦隔离输入，公共端 COM 和信号输入点 X 之间需施加电压(DC5-30V)，

输入光耦才能导通，对应输入指示灯才能点亮，不能直接将 COM 和 X 短接，具体接法请参

看下文介绍。 
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4.1.2 DI 输入的典型接法 1 

 

解释： 

⚫ 图中V+，V-为模块输入的驱动电源，DC5-30V均可，电流

无要求。该电源需客户自行提供，此时将起到光耦安全隔

离效果，可有效降低电磁干扰。 

⚫ 如果用户没有条件提供该电源，则可与模块的供电使用相

同电源即可，此时虽然模块所有功能均不受影响，但输入

信号将不具备光耦隔离效果。 
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4.1.3 DI 输入的典型接法 2 

 

解释： 

⚫ 图中V+，V-为客户自己的传感器供电电源(需满足

DC5-30V)，与ZKA/ZKD模块无关。 
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4.1.4 DI 输入的典型接法 3 

 

解释： 

⚫ 此接线用来采集PLC的输出点信号。 

⚫ 有的PLC是PNP高有效输出（也即源型输出），有的PLC

为低有效输出(也即漏型输出)，请客户根据自己PLC的输

出点的极性选择上图种对应的接法。 
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4.2 各路相互独立的 DI 输入 

4.2.1 DI 输入点原理 

 

原理介绍： 

DI 输入点为光耦隔离输入，信号输入 X+和信号输入 X-之间需施加

电压(DC5-30V)，输入光耦才能导通，对应输入指示灯才能点亮，不

能直接将 X+和 X-短接，具体接法请详细参看下文介绍。 
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4.2.2 DI 输入点典型接法 1 

 

解释： 

⚫ 图中V+，V-为模块输入的驱动电源，DC5-30V均可，电流

无要求。该电源需客户自行提供，此时将起到光耦安全隔

离效果，可有效降低电磁干扰。 

⚫ 如果用户没有条件提供该电源，则可与模块的供电使用相

同电源即可，此时虽然模块所有功能均不受影响，但输入

信号将不具备光耦隔离效果。 
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4.2.3 DI 输入点典型接法 2 

 

解释： 

图中 V+，V-为客户自己的传感器供电电源 (需满足

DC5-30V)，与 ZKA/ZKD 模块无关。 
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4.2.4 DI 输入点典型接法 3 

 

解释： 

⚫ 此接线用来采集PLC的输出点信号。 

⚫ 有的PLC是PNP高有效输出（也即源型输出），有的PLC

为低有效输出(也即漏型输出)，请客户根据自己PLC的输

出点的极性选择上图种对应的接法。 
 

 



 深圳市综科智控科技开发有限公司 

                          ——综合科技，智慧控制 

 30 / 47 
 

六、 开关量 DO 接线-SO 晶体管型输出 

5.1 带有 COM-Y 公共端的 SO 输出 

5.1.1 SO 输出点原理 

 

原理介绍： 

 COM-Y 为所有输出点的公共端，不区分正负极，哪一路 Y 打开 ON，则哪一

路 Y 就和 COM-Y 接通,反之断开；COM-Y 可接 0-35V 外部电源，单路 Y 的负载能

力为 0~500ma，既可以传递 I/O 开关量信号，又可以直接驱动小型继电器，电磁

阀，报警灯之类的设备；SO 晶体管输出不存在机械触点，可以做到无限次开关

寿命。 

 

例 1:COM-Y 接外接电源正极 24V+，当 Y1 打开 ON 时，Y1 和 COM-Y 接通，Y1 就

输出 24V+。 

 

例 2:COM-Y 接外接电源 24V-(GND)，当 Y1 打开 ON 时，Y1 和 COM-Y 接通，Y1 就

输出 24V-(GND)。 
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5.1.2 SO 输出点的典型接法 1 

 

 

 

解释： 

⚫ 负载可以是客户的PLC、工控板、继电器、电磁阀、直流

报警灯之类的设备。 

⚫ 图中COMY和Y之间等同于一对无电压的干触点，不区分

正负极，哪路Y输出闭合，则该路输出点Y就和公共点

COM-Y接通。 

⚫ V+，V-是客户自行提供的用来驱动客户负载的外部电源，

该电源电压范围要求在0~35V之间，当然也可以使用和

ZKA/ZKD供电相同的电源，这样的话，虽然ZKA/ZKD模块

所有功能不受影响，但ZKA/ZKD模块输出和客户负载之间

将不再具备光耦隔离效果。 

⚫ SO为晶体管输出型，单通道最大负载电流不超过0.5A。 
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5.1.3 SO 输出点的典型接法 2 

 

解释： 

⚫ 图中COMY和Y之间等同于一对无电压的干触点，不区分

正负极，哪路Y输出闭合，则该路输出点Y就和公共点

COM-Y接通。 

⚫ 当COM-Y接电源正极时，则Y闭合后会输出电源正极，也

就是PNP高有效信号，可以直接将该信号送往用户的PLC

（客户PLC为PNP型接收方式） 

⚫ 当COM-Y接电源负极时，则Y闭合后会输出电源负极，也

就是NPN低有效信号，可以直接将该信号送往用户的PLC

（客户PLC为NPN型接收方式） 

⚫ 图中以24V电源为例介绍，如果客户使用的是工控板之类

的，电压可根据需要自行选择（1.8V/3.3V/5V/12V/24V/35V

均可） 
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5.2 各路相互独立的 SO 输出 

5.2.1 SO 输出点原理 

 
原理介绍： 

 Y+(CM)和 Y-(NO)等同于一对无电压的干触点，不区分正负极(请忽略接线符号

中的“+”“-”号)，哪一路 Y 打开 ON，则哪一路的 Y+(CM)和 Y-(NO)接通,反之断

开；Y+(CM)和 Y-(NO)可以控制 0-35V@500ma 以内的负载，Y 输出既可以传递 I/O

开关量信号，又可以直接驱动小型继电器，电磁阀，报警灯之类的设备；SO 晶

体管输出不存在机械触点，可以做到无限次开关寿命； 

 

例 1:Y1+接外接电源正极 24V+，当 Y1打开ON时，Y1-和 Y1+接通，Y1-就输出 24V+。 

 

例 2:Y1+接外接电源 24V-(GND)，当 Y1 打开 ON 时，Y1-和 Y1+接通，Y1-就输出

24V-(GND)。 
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5.2.2 SO 输出点的典型接法 1 

 

解释： 

⚫ 负载可以是客户的PLC、工控板、继电器、电磁阀、直流

报警灯之类的设备。 

⚫ 图中的Y+(CM)和Y-(NO)是一对无电压干接点，不区分正负

极，哪一路Y输出点ON，则该输出点的Y+(CM)和Y-(NO)

就会接通。 

⚫ V+，V-是客户自行提供的用来驱动客户负载的外部电源，

该电源电压范围要求在0~35V之间，当然也可以使用和

ZKA/ZKD供电相同的电源，这样的话，虽然ZKA/ZKD模块

所有功能不受影响，但ZKA/ZKD模块输出和客户负载之间

将不再具备光耦隔离效果。 

⚫ SO为晶体管输出型，单通道最大负载电流不超过0.5A。 
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5.2.3 SO 输出点的典型接法 2 

 

解释： 

⚫ 图中的Y+(CM)和Y-(NO)是一对无电压干接点，不区分正负

极，哪一路Y输出点ON，则该输出点的Y+(CM)和Y-(NO)

就会接通。 

⚫ 当Y+(CM)接电源正极时，则Y闭合后会,Y-输出电源正极，

也就是PNP高有效信号，可以直接将该信号送往用户的

PLC（客户PLC为PNP型接收方式） 

⚫ 当Y+(CM)接电源负极时，则Y闭合后会,Y-输出电源负极，

也就是NPN低有效信号，可以直接将该信号送往用户的

PLC（客户PLC为NPN型接收方式） 

⚫ 图中以24V电源为例介绍，如果客户使用的是工控板之类

的，电压可根据需要自行选择（1.8V/3.3V/5V/12V/24V/35V

均可） 
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七、 开关量 DO 接线-RO 继电器型输出 

6.1 带有 COM-Y 公共端的 RO 输出 

6.1.1 RO 继电器输出点原理 

 

原理介绍： 

 COM-Y 为所有输出点的公共端，不区分正负极，哪一路 Y 打开 ON，则哪一

路 Y 就和 COM-Y 接通,反之断开；COM-Y 可接直流也可以接交流，单路 Y 的负载

能力为 0~5A，既可以传递 I/O 开关量信号，又可以直接驱动灯泡，电机、功率

继电器，电磁阀，报警灯、接触器之类的交直流设备。 

 

例 1:COM-Y 接外接电源正极 24V+，当 Y1 打开 ON 时，Y1 和 COM-Y 接通，Y1 就

输出 24V+。 

 

例 2:COM-Y 接外接电源 24V-(GND)，当 Y1 打开 ON 时，Y1 和 COM-Y 接通，Y1 就

输出 24V-(GND)。 

 

例 3:COM-Y 接 AC220V 火线，Y1 接灯泡的一端，灯泡的另一端接 AC220V 零线，

Y1 闭合则灯泡点亮，Y1 断开则灯泡熄灭。 

 

例 4:可用 COM-Y 和 Y 这两个端子直接取代接触器控制中的按钮，实现对接触器

的控制。 
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6.1.2 RO 输出点典型接法 1 

 

解释： 

⚫ 负载一般是客户的灯泡，电磁阀，继电器，电机，报警灯，

接触器之类的交直流设备。 

⚫ COM-Y和Y之间为无电压继电器常开触点，不区分正负极，

单路Y的最大负载能力为直流30VDC@5A，交流

250VAC@5A。 

⚫ 图中哪路Y输出闭合，则该路输出点Y就和公共点COM-Y

接通。 
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6.1.3 RO 输出点典型接法 2 

 

解释： 

⚫ COM-Y和Y之间为无电压继电器常开触点，不区分正负极。 

⚫ 图中Y输出闭合，则该输出点Y就和公共点COM-Y接通。 

⚫ 虽然允许继电器和PLC之间如上图所示用来传递IO开关量

信息，但由于继电器是机械触点，存在磨损，强烈建议选

用我们SO晶体管输出方式的产品。 

⚫ 图中以24V电源为例介绍，如果客户使用的是工控板之类

的，电压可根据需要自行选择（1.8V/3.3V/5V/12V/24V/35V

均可） 
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6.2 各路相互独立的 RO 输出 

6.2.1 RO 输出点原理 

 
 

原理介绍： 

 Y+(CM)和 Y-(NO)为一对无电压常开型干触点，不区分正负极，哪一路 Y 打开

ON，则哪一路 Y+(CM)和 Y-(NO)接通,反之断开；Y+(CM)和 Y-(NO)可接直流也可以

接交流，单路 Y 的负载能力为 0~5A，既可以传递 I/O 开关量信号，又可以直接

驱动灯泡，电机、功率继电器，电磁阀，报警灯、接触器之类的交直流设备。 

 

例 1: Y1+(CM)接外接电源正极 24V+，当 Y1 打开 ON 时，Y-(NO)和 Y1+(CM)接通，

Y-(NO)就输出 24V+。 

 

例 2: Y1+(CM)接外接电源 24V-(GND)，当 Y1 打开 ON 时，Y-(NO)和 Y1+(CM)接通，

Y-(NO)就输出 24V-(GND)。 

 

例 3: Y1+(CM)接 AC220V 火线，Y-(NO)接灯泡的一端，灯泡的另一端接 AC220V 零

线，Y1 闭合则灯泡点亮，Y1 断开则灯泡熄灭。 

 

例 4:可用 Y-(NO)和 Y1+(CM)这两个端子直接取代接触器控制中的无电压按钮，实

现对接触器的控制。 
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6.2.2 RO 输出点典型接法 1 

 

解释： 

⚫ 负载一般是客户的灯泡，电磁阀，继电器，电机，报警灯，

接触器之类的交直流设备。 

⚫ Y+(CM)和Y-(NO)之间为无电压继电器常开触点，不区分正

负极，单路Y的最大负载能力为直流30VDC@5A，交流

250VAC@5A。 

⚫ 图中哪路Y输出闭合，则该路输出点Y+(CM)和Y-(NO)接通。 

 

 



 深圳市综科智控科技开发有限公司 

                          ——综合科技，智慧控制 

 41 / 47 
 

6.2.3 RO 输出点典型接法 2 

 

解释： 

⚫ Y+(CM)和Y-(NO)之间为无电压继电器常开触点，不区分正

负极。 

⚫ 图中Y输出闭合，则该输出点Y+(CM)和Y-(NO)接通。 

⚫ 虽然允许继电器和PLC之间如上图所示用来传递IO开关量

信息，但由于继电器是机械触点，存在磨损，强烈建议选

用我们SO晶体管输出方式的产品。 

⚫ 图中以24V电源为例介绍，如果客户使用的是工控板之类

的，电压可根据需要自行选择（1.8V/3.3V/5V/12V/24V/35V

均可） 
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八、 模拟量 AI 接线 

8.1 采集电流 0-20ma、4-20ma 

 

注意：前 2个端子 A5V0和 AGND为我司产品批量测试预留接口，

请客户不要接线！ 
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8.2 采集电压 0-5v、0-10v 

 

 

 

注意：前 2个端子 A5V0和 AGND为我司产品批量测试预留接口，

请客户不要接线！ 
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九、 模拟量 AO 接线 

9.1 输出电流 0-20ma、4-20ma 

 

注意：前 2 个端子 A5V0 和 AGND 为我司产品批量测试预留接口，请客户不要接

线！ 

9.2 输出电压 0-5v、0-10v 

 

注意：前 2 个端子 A5V0 和 AGND 为我司产品批量测试预留接口，请客户不要接

线！ 
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十、 PWM 脉冲 PI/PO 接线 

1. PI 脉冲输入点接线 

1.1 PI 输入点原理 

 

原理介绍： 

DI 输入点为光耦隔离输入，我司所有 ZKA/ZKD 模块的 X 输入端均有脉冲计数功能，但

只能对 200HZ 以下的低速脉冲进行计数，不适合高速脉冲计数。 

1.2 PI 输入点典型接法 
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2. PO 脉冲输出接线 

2.1 PO 输出点原理 

 

2.2 PO 输出点典型接法 
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谢 

 

谢！ 


